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เทคโนโลยีหุนยนตแบบไรคนขับและการวิเคราะห
ขอมูล สําหรับการใชงานทางทะเล
การใชงานนอกชายฝงและใตผิวนํ้า

เทคโนโลยีโดรนทางอากาศท่ีขับเคล่ือนดวย
ปญญาประดิษฐ สําหรับการใชงานอัตโนมัติใน
อุตสาหกรรม สํารวจ ลาดตระเวน และอื่น ๆ

โซลูชันเทคโนโลยีทางการเกษตร
และสภาพอากาศแบบครบวงจร

แพลตฟอรมดานสุขภาพท่ีชวยใหการเขาถึง 
บริหารจัดการความปลอดภัยของขอมูลงายขึ้น

โซลูชนับล็อกเชนขั้นสูงเพ่ือความปลอดภัย ความ
เปนสวนตัว และการควบคุมขอมูลในเว็บ 3.0

แพลตฟอรมตําแหนงขอมูลเชิงพ้ืนท่ีขนาดใหญ 
รวมดวยปญญาประดิษฐ เพ่ือจัดหาขอมูลเชิงลึก

เกี่ยวกับพิกัดตําแหนง

ARV เปน Ventures Builder ที่ดําเนินธุรกิจหลักในการศึกษาวิจัย พัฒนาและ
จัดหาโซลูชันโดยใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐและหุนยนต รวมไปถึงการคิดริเริ่ม 
การฟนฟู การพัฒนาตอยอด และการดําเนินการเชิงพานิชย

VENTURES BUILDER
ARV ประสบความสําเร็จในการจัดตั้งบริษัทสตารทอัพเปนนิติบุคคล โดยมุงเนนที่
การดําเนินการเชิงพาณิชยและการพัฒนาเทคโนโลยีขั้นสูงท่ีเก่ียวของ

BUSINESS UNITS

XGATEWAY
ยานผิวนํ้าไรคนขับ (USVs) สําหรับ
การสํารวจและเฝาระวังอุทกศาสตร

XPLORER
ยานใตนํ้าแบบอัตโนมัติ สําหรับการ
ตรวจสอบทอใตทะเล

NAUTILUS
หุนยนตใตนํ ้า สําหรับตรวจสอบ 
ซอมแซม และบํารุงรักษาทอใตทะเล

HORRUS
โดรนและสถานีโดรนแบบอัตโนมัติ 
ใชในภารกิจสํารวจ ตรวจสอบ และ
ลาดตระเวน

SKYLLER PLAFORM
แพลตฟอรมข อม ูลส ําหร ับการ
จัดการหุ นยนต การแสดงขอมูล 
และการวิเคราะห

SKYLLER AI ML
การตรวจจับความผิดปกติดวย
ปญญาประดิษฐ เพ่ือการตัดสินใจท่ี
รวดเร็วและแมนยํา

UAV LOGISITIC
โซลูชันโดรนเพื่อการขนสงสินคา
และชิ้นสวนสําคัญ ในระยะทางใกล
และไกล

AiANG SPRAYER UAV
โ ด รนส ํ าหร ั บฉ ี ดพ  นพ ื ชผล
ทางการเกษตรแบบครอบคลุม
และแมนยํา

VLM PLATFORM
แพลตฟอรมการจัดการพ้ืนท่ี
สีเขียวและโซลูชันคารบอนเครดิต

HEALTH APPLICATIONS
แอปพลิเคช ันทางดานสุขภาพที่
หลากหลาย  ส ําหร ับส ุขภาพและ
ความเปนอยูท่ีดี

HARDWARE SOLUTIONS
การผสานโซลูชัน IoT และวิทยาการ
หุนยนตรวมกับซอฟตแวร

BUILDING BLOCKS
การจัดการขอมูลและแพลตฟอรม
ซอฟตแวร API สําหรับการสรางโซลู
ชันดานสุขภาพแบบดิจิทัล

การตรวจสอบลายเซ็นดิจิทัลอัตโนมัติและไร
รอยตอ ในการทําธุรกรรมขององคกรท่ัวโลก

TRUSTME
แหลงเก็บขอมูลประจําตัว และขอมูลสวนบุคคล
ท้ังหมดไวอยางปลอดภัย

Digital ID Wallet

Identity

Data 

National 
Identity check

Any Corporate data 

Issued
e-Power of Attorneys

Digital Signature

i.e. Credit, Vendors

Received 
e-Power of Attorney 

BUILDING PERMIT
PLATFORM

ASSET MANAGEMENT 
PLATFORM

CITY DIGITAL 
DATA PLAFORM

MUNICIPAL TAX 
PLATFORM

แพลตฟอรมขอมูลสวนประกอบ
และโครงสรางพื้นฐานของเมือง
อยางมีประสิทธิภาพ

แพลตฟอร มส ําหร ับต ิดตาม 
ตรวจสอบ  และอ ัปเดตสถานะ
ของสินทรัพยไดอยางถูกตอง

การบูรณาการ AI และ GIS เพ่ือ
ปรับปรุงกระบวนการอนุญาตที่
ถ ูกต อง  รวดเร ็ว  และสะดวก
สําหรับเจาหนาท่ีและพลเมือง

ระบบอัจฉริยะจัดเก็บและประเมิน
ภาษีแบบครบวงจร

XSPECTOR
แพลตฟอรมการจัดการขอมูลแบบ 
AI-Cloud based สําหรับการร
ตรวจสอบและสํารวจใตทะเล

CARBON CREDIT 
TRADING PLATFORM
แพลตฟอรมส ําหร ับซ ื ้อขาย
ค า ร  บ อ น เ ค ร ด ิ ต  โ ด ย ใ ช
เทคโนโลยีบล็อกเชน

AI HEALTH PRODUCTS
AI โซลูชัน สําหรับการดูแลสุขภาพ
เฉพาะบุคคล และการอานคาทางการ
แพทยท่ีแมนยํา

JOINT VENTURES ROVULA JOINT VENTURES VARUNA JOINT VENTURES BINDJOINT VENTURES CARIVA JOINT VENTURES BEDROCKJOINT VENTURES SKYLLER
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โซลูชันด)านความม่ันคง

งานลาดตระเวนทางอากาศ
ในเวลากลางคืน

งานลาดตระเวนทางอากาศ

ตรวจตราลักลอบ

เข6าพื้นท่ีทางทะเล

ครอบคลุมครบวงจร
ท้ังภาคพื้น ภาคอากาศ และใต:น้ำ

เฝ<าระวังผู6บุกรุก เฝ<าระวังอาชญากร

การตรวจจับการวาง

ระเบิดใต6น้ำ

ภารกิจค6นหา

การเฝ<าระวังตะเข็บชายแดน

พร#อมระบบแพลตฟอร,มควบคุม 

ในแบบเช5าใช#บริการ

IOT กล6องวงจรปMด ดาวเทียม

พร#อมเชื่อมโยงระบบอื่น ๆ

หุ#นยนต'ทางทะเล และยานสำรวจใต6น้ำ

ระบบโดรนสำหรับภารกิจอัตโนมัติ



HORRUS
ระบบโดรนสำหรับภารกิจอัตโนมัติ
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WIP - TH

HORRUS ฮอรัส โดรน และสถานีโดรนสำหรับภารกิจอัตโนมัติ 
(DRONE-IN-THE-BOX)

ระบบแพลตฟอร*มจากศูนย*ส่ังการอัจฉริยะโดรน และสถานีโดรน

กล#องถ'ายภาพ RGB กล#องถ'ายภาพความร#อน กล#องอินฟาเรด
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โดรน (Drone)
คุณสมบัติของโดรน 
ขนาด             1050 x 1050 x 410 มิลลิเมตร
น้ำหนักโดรน                    7 กิโลกรัม
ระยะเวลาการบิน 30 นาที (โดยประมาณ)
ความเร็วในการบิน             5– 16 เมตร/วินาที
ความสูงในการบิน               20 – 100 เมตร
รัศมีท่ีสัญญาณครอบคลุม      6 กิโลเมตร (จากสถานีโดรน)
พ้ืนท่ีการบินท่ีครอบคลุม       80 ไรX ตXอการบิน 1 รอบ
GSD 4.13 ppx
แหลXงพลังงาน.                   แบตเตอร่ีลิเทียมไอออน 
              22000 mAh

อุปกรณ?ท่ีรองรับ (Payload) 
กลbองถXายภาพ RGB ความละเอียดภาพ 25.9 เมกะพิกเซล

Optical Zoom 20 เทXา

ความละเอียดวิดีโอ – 4K 60 FPS

น้ำหนักกลbอง 0.6 กิโลกรัม
กลbองถXายภาพความรbอน    Thermal 640 x 512 pixel

Radiometric Thermal

น้ำหนักกลbอง 0.7 กิโลกรัม

ขนาด
Horrus Box                 1.7 x 2.0 x 1.0 เมตร
สถานีตรวจสอบสภาพอากาศ     0.7 x 0.7 x 3 เมตร
น้ำหนัก                 400 กิโลกรัม

สถานีโดรน (Drone Box)

พลังงาน 
แหลXงพลังงาน 220 AC
พลังงานสำรอง                    1 ชั่วโมง (โดยประมาณ)

คุณสมบัติอ่ืน ๆ
เวลาในการเตรียมพรbอมระบบกXอนข้ึนบิน   30 วินาที
อายุการใชbงานเฉลี่ย 5 ป~ 

งานตรวจสอบโครงสรNางจากมุมสูง

• ตรวจสอบโครงสรbางและทรัพย�สินจากมุมสูง

เชXน ฐานทัพทหารและสถานท่ีราชการ

งานลาดตระเวนทางอากาศ

• การเฝ�าระวังและลาดตระเวนฐานทัพทหาร 

โครงสรbางพ้ืนฐานท่ีสำคัญ และพ้ืนท่ีหXางไกล 

• การตรวจสอบส ิ ่งอำนวยความสะดวกและ
ภูมิภาคท่ีตbองการการรักษาความปลอดภัยข้ันสูง

การเฝSาระวังตะเข็บชายแดน

• การเฝ�าระวังและรักษาเขตแดนของประเทศ

• การตรวจจับการขbามชายแดนท่ีผิดกฎหมาย

• การตรวจจับการลักลอบขนของ
• การตรวจจับภัยคุกคามดbานความปลอดภัย

ตัวอย#างการประยุกต'ใช6กับ
ภารกิจด6านความมั่นคง และการทหาร

ระบบฮอรัสบนรถกระบะเคลื่อนที่

• โดรนสำหรับทำภารกิจอัตโนมัติ 

• ถXายภาพ จัดเก็บ และบันทึกขbอมูล

• ปรับใชbในภารกิจลาดตระเวน และตรวจสอบ
• ภารกิจแบบเรียลไทม�

• รองรับอุปกรณ�ท่ีหลากหลาย เชXน กลbองถXายภาพ
ความรbอน, กลbองอินฟาเรด, กลbองเลเซอร� LiDAR)

• ระบบควบคุมทางไกล (Tele operate)

• ระบบควบคุมอากาศยาน (Fleet Management)

• แดชบอร�ดแสดงผลแบบเรียลไทม� 
• การวิเคราะห�ขbอมลูดbวยอัลกอรึทึม

• รองรับระบบ On-Cloud และ On-Premise



ระบบตรวจจับด)วย AI-CCTV
DEEP ZOOM
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DEEPZOOM

ตรวจจับรถยนต*

การแสดงข2อมูลบนแดชบอร*ด

ตรวจและระบุป;ายทะเบียนรถยนต*

เทคโนโลยี LPR เป.นระบบอัจฉริยะท่ีใช:กล:องเพื่อถ@ายภาพปCาย

ทะเบียนรถ จากน้ันประมวลผลภาพเหล@าน้ี เพื่ออ@านตัวอักษร
และตัวเลขบนปCายทะเบียนได:อย@างรวดเร็ว

การตรวจป)ายทะเบียนพร2อมระบบแจ2งเตือน

โซลูชันการระบุตัวตนด:วยใบหน:าโดยใช:อัลกอริธึมล้ำสมัยเพื่อช@วยใน

การระบุ การจดจำ และการตรวจสอบตัวตนของบุคคลโดยการ
วิเคราะหWและเปรียบเทียบท@าทางและลักษณะใบหน:าของพวกเขา

ควบคุมการเข2าถึงและตรวจสอบความปลอดภัย

การทำตลาดแบบเฉพาะบุคคล

(Personalized Marketing)

การตรวจสอบและระบุตัวตนด2วยใบหน2า

การระบุตัวตนด2วยใบหน2า

ทางเลือกในการเชื ่อมต@อกับอุปกรณWที ่หลากหลาย และการ

ดัดแปลงระบบนิเวศ AI-CCTV นอกจากน้ี เรามีความสามารถใน
การฝaกโมเดล ML ใหม@เพื่อความแม@นยำท่ีสูงข้ึน

สนับสนุนการดัดแปลงตามแนวทางท่ี

กำหนด (Rules-based)

ระบบแจ2งเตือน

การเชื่อมต_อกับอุปกรณ*หรือระบบต_าง ๆ 

(IoTs Integration)

สนับสนุนการดัดแปลงแก2ไข และเช่ือมกับระบบอ่ืน

ระบบตรวจจับดNวย AI-CCTV สนับสนุนงานด6านความม่ันคง เช>น การเฝBาระวังและตรวจตราผู6บุกรุก การติดตามเปBาหมาย การเฝBาระวังพาหนะต6องสงสัย

ประเมิณค_าคาร*บอนฟุตปริ้นท*

เทคโนโลยีการติดตามวัตถุหรือบุคคลด:วยกล:องหลายตัว โดยจะรวม

ภาพจากกล:องต@างๆ เข:าด:วยกัน เพื่อให:มั่นใจว@าวัตถุหรือบุคคลที่
ติดตามยังคงอยู@ในโฟกัส แม:ในขณะที่วัตถุหรือบุคคลเหล@านั้นกำลัง

เคลื่อนไหว

ตรวจติดตามวัตถุหรือบุคคลต2องสงสัย

ติดตามการเคล่ือนไหวของวัตถุหรือบุคคลต2องสงสัย

การตรวจติดตามวัตถุตEางตำแหนEง



โครงสร&างและรูปแบบความสัมพันธ4ของระบบ MTMC

A

B

1

1

• ตรวจพบ “บุคคล” 

• ระบุหมายเลขไอดี (1) 

• ระบุเวลาท่ีตรวจพบ

• ตรวจพบ “บุคคล” 

• ระบุหมายเลขไอดี (A) 

• ตรวจพบ “บุคคล” 

• ระบุหมายเลขไอดี (B) 

• ตรวจพบ “บคุคล” ท่ี

ระบุหมายเลขไอดี (1) 

เดียวกับกลbองตัวแรก

กลNองตัวท่ี 1

กลNองตัวท่ี 2

กลNองตัวท่ี 1

กลNองตัวท่ี 2

กลbองตัวเดียวไม#สามารถจดจำบุคคลเดิม

ไดb กรณีท่ีออกและเขbามาในบริเวณเดิม

ระบบ MTMC สามารถจดจำ

บุคคลเดิมได5 พรbอมท้ังสามารถ

ระบุตัวตนและสถานท่ีท่ีผXานมา

9.00 น.

9.30 น.

มุมมองกลNองตัวเดียว มุมมองกลNองหลายตัว

ภาพรวมของระบบ

MTMC เป$นอัลกอริธึมที่ใช4เพ่ือติดตามการเคลื่อนไหว

ของบุคคลหรือวัตถุที่ตรวจพบในมุมมองกล4องหลายตัว

การติดตามการเคลื่อนไหวด4วยระบบ MTMC มีความสำคัญ

ในกรณีที่กล4องตัวเดียวไมJสามารถให4การครอบคลุมที่เพียงพอ

o การเฝLาระวังในพ้ืนที่สาธารณะ

o การตรวจสอบฝูงชนหรือยานพาหนะ
o การเฝLาระวังและตรวจสอบในพ้ืนที่กว4าง

ความหมายของระบบ MTMC

ทำไมถึงต&องใช& MTMC

ประโยชน4ของ MTMC

DEEPZOOM MULTI-TRACKING MULTI-CAMERA (MTMC) 
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การเฝ&าระวังฝูงชนในพ้ืนที่สาธรณะ
เฝ#าระวังและติดตามฝูงชนด3วยระบบกล3องหลายตัว MTMC

ตัวอย3างการประยุกต9ใช)ระบบ DEEPZOOM
ระบบตรวจจับด:วย AI-CCTV สนับสนุนงานด3านความม่ันคง เชAน การเฝ#าระวังและตรวจ
ตราผู3บุกรุก การติดตามเป#าหมาย การเฝ#าระวังพาหนะต3องสงสัย

การตรวจติดตามวัตถุ
เฝ#าระวังและติดตามรถยนตGที่เคล่ือนที่ด3วยระบบกล3องหลายตัว MTMC



เทคโนโลยีสำหรับภารกิจทางน้ำ



Technology Landscape
Seamlessly sync and operate with unmanned vehicles
ROVULA I
ระบบนิเวศน,การทำงานของหุ5นยนต,และยานยนต,อัตโนมัติแบบไร#คนขับ

Acoustic Communication

and Positioning System

Xdocker
Residence AUV docker station

Xgateway (USV)
90% less carbon emission 

Xplorer (AUV)
Pipeline inspection class AUV

Nautilus
Zero diver intervention

Remotely Operated Vehicle 

(ROV)
Multipurpose underwater robot

Onshore Tele-operation

ROVULA I เทคโนโลยีสำหรับภารกิจทางน้ำ ปjอมปรามเรือดำน้ำ

ลาดตระเวน เฝjาระวังแนวชายฝmnง

ต5อต#านกิจกรรมผิดกฏหมายทางทะเล

ต5อต#านสงครามทุ5นระเบิด ตอบสนองต5อสถานการณ,ฉุกเฉินทางทะเล

ค#นหาและกู#ภัย



หุ5นยนต,ใต#น้ำอัตโนมัติ สำหรับตรวจสอบท5อ รวมถึงโครงสร#างต5างๆใต#น้ำ สามารถทำงานได#ท้ังแบบไร#สายและมีสาย สามารถนำไป

ประยุกต,ใช#ในภารกิจตรวจสอบโครงสร#าง หรือส่ิงต#องสงสัยท่ีต#องการรายละเอียดได# เช5น ซากเรือ หรือวัตถุต#องสงสัยอื่นๆ

XPLORER
หุ#นยนต'ใต)น้ำอัตโนมัติ 

คุณสมบัติของหุ5นยนต,
ขนาด (กxยxส)        1.77x 2.83 0.65 ม
น้ำหนัก       850 กิโลกรัม
จำนวน Thruster     8
แกนการเคลื่อนท่ี       6 ทิศทาง 
ความเร็วสูงสุด            3 น็อต
ความลึกสูงสุดในการปฎิบติัการ    300 ม
ระยะเวลาปฎิบติัการ     8 ชั่วโมง 
วัสดุ                      Syntactic foam และ Fiber glass
โครงสรsางหลัก          SS316 และ Polycarbonate

Navigation instrument  INS, DVL, object avoidance
                             Sonar, Imaging Sonar, USBL,
                             Depth, SVS

Standard Payload    - HD Camera
                             - Multibeam echosounder

Option Payload         - CP Probe
                              - Sub-bottom profiler
                              - Metal detector
                              - Wireless charger

ROVULA I เทคโนโลยีสำหรับภารกิจทางน้ำ

CP Probe*
 

2X
Faster

Less CO2
Emission

Cost 
Optimized

24/7
Operation

Deliverable data
Patented feature 
that only ROVULA 
have  

Subsea connector (Physical 
pin or wireless) for battery 
charging and highspeed 
data transfer

AUTO-DOCKING

ตัวอย5างการประยุกต7ใช:ในภารกิจต5างๆ 
• ปEอมปรามเรือดำน้ำ
• ตอบสนองต#อสถานการณ'ฉุกเฉินทางทะเล เช#น เรือจม
• ต#อต6านสงครามทุ#นระเบิด
• สำรวจและค6นหาวัตถุใต6น้ำ
• เฝEาระวังและลาดตระเวนใต6น้ำ



VSAT
GNSS

RADAR

LiDAR

Strobe Light

Launch and Recovery Option
- Docking frame
- Rear Rail

เรือยนต'สำรวจน#านน้ำอัตโนมัติ สามารถติดตั้งอุปกรณ'สำรวจ หรืออุปกรณ'อ่ืน ๆ ได6ตามความต6องการของภารกิจ
XGATEWAY

เรือยนต'สำรวจน#านน้ำอัตโนมัติ

คุณสมบัติของเรือ
ขนาด       ยาว 10.05 ม x กว/าง 3 ม
น้ำหนัก       4.5 ตัน
ลักษณะของลำเรือ    Mono hull V-Shape
ระบบขับเคลื่อน         25 กิโลวัตตR มอเตอรRไฟฟUา
แหลWงกำเนิดพลังงาน   เคร่ืองกำเนิดไฟฟUาจากเคร่ืองยนตR
                             ดีเซล ขนาด 50 กิโลวัตตR
ความเร็วเดินทางปกติ    4 น็อต
ความเร็วสูงสุด            9 น็อต
ความทนทะเล             ระดับ 3
ระยะเวลาปฎิบติัการ     1 ชม 20 นาที (ความเร็วสูงสุด)

40 ชม (ความเร็วเดินทางปกติ)
ประมาณ 100 ชม (ตามการใช/งาน 
จนแบตเตอรRร่ี และน้ำมันหมด) 

Advance Function   หลบหลีกสิ่งกีดขวางอัตโนมัติ

Standard Payload    VSAT, Auto Pilot, Server,
                             Rack, Retrievable          
                            instrumentation pole, Camera

Option Payload      - อุปกรณRสื่อสารใต/น้ำด/วยคลื่นเสียง
                            - อุปกรณRสำรวจทางอุทกศาสตรR

Navigation System   - GNSS, AIS, RADAR, LiDAR

ตัวอย&างการประยุกต.ใช1
ในภารกิจต&างๆ 

ROVULA I เทคโนโลยีสำหรับภารกิจทางน้ำ

• ลาดตระเวน เฝjาระวังแนวชายฝmnง (ปjองกันประเทศและรักษา
  ความปลอดภัย)
• ค#นหาและกู#ภัย
• ต5อต#านกิจกรรมผิดกฎหมายทางทะเล
• ตอบสนองต5อสถานการณ,ฉุกเฉินทางทะเล เช5น เรือจม
• สำรวจพ้ืนท#องทะเล



XPLORER-R
ยานสำรวจใต)น้ำอัตโนมัติ 

คุณสมบัติของยานสำรวจ
ขนาด       ขนาดเส/นผWานศูนยRกลางลำตัว

19 ซม. ยาว 170 ซม.
น้ำหนัก       32 กิโลกรัม
ความลึกสูงสุดท่ีทำงานได/ 100 เมตร
แหลWงพลังงาน              1.5 กิโลวัตตR 

Lithium  – Ion แบตเตอรร่ี
ระยะเวลาในการปฏิบัติงานตWอเนื่อง    12 ชม ท่ีความเร็ว  

1.5 เมตร/วินาที (3 น�อต)
ความเร็วเดินทาง           0.2-6 เมตร/วินาที

ระยะปฏิบัติการสูงสุด      72 กิโลเมตร
ระบบนำทาง                LBL, INS, GPS
อุปกรณRสื่อสารใต/น้ำ       20-30 กิโลเฮิรRท

รูปแบบของรายงาน        HTML, ASCII

* หมายเหตุ: Xplorer-R ยานสำรวจใต:น้ำอัตโนมัตินำเข:า
จากตBางประเทศ อยBางไรก็ตาม บ.โรวูลBา มีศักยภาพในการ
พัฒนาและผลิตยานยนตTอัตโนมัติประเภทนี้ได:เชBนเดียวกัน

ตัวอย&างการประยุกต.ใช1ในภารกิจต&างๆ 
• ต#อต6านสงครามทุ#นระเบิด
• ตอบสนองต#อสถานการณ'ฉุกเฉินทางทะเล เช#น เรือจม
• สำรวจและค6นหาวัตถุใต6น้ำ
• สำรวจพ้ืนท6องทะเล

ยานสำรวจใต#น้ำอัตโนมัติ ท่ีถูกออกแบบเพ่ือความคล5องตัวของภารกิจ ติดต้ังระบบโซนาร,สแกนด#านข#าง (Side Scan Sonar) ท่ีมี

ประสิทธิภาพสูง ช5วยให#สามารถถ5ายภาพภูมิประเทศใต#น้ำท่ีมีความละเอียดสูงได# สามารถระบุตำแหน5ง คุณลักษณะของวัตถุ 
โครงสร#าง และคุณลักษณะทางธรณีวิทยาได#

ROVULA I เทคโนโลยีสำหรับภารกิจทางน้ำ



ระบบควบคุมการปฏิบัติการทางไกล
Tele-Operations (Ground Control Station – GCS)



คุณสมบัติของแพลตฟอร4ม
• ระบบควบคุมทางไกล (Tele operate)
• ระบบควบคุมอากาศยานและหุWนยนตR (Fleet management)
• แดชบอรRดแสดงผลแบบเรียลไทมR (Real-time dashboard)
• สตรีมวิดีโอแบบเรียลไทมR (Real-time streaming)
• ระบบควบคุมสถานีฐาน และโดรน (Ground control system)
• ระบบวางแผนภารกิจและเส/นทาง (Traffic route)

• การจัดการข/อมูลหลังภารกิจ (Mission Summary)
• ระบบบันทึกข/อมูลและประวัติของภารกิจ (Mission Log)
• ใช/งานผWานเว็บบราวเซอรR

ระบบควบคุม ศูนย'บัญชาการ (COMMAND CENTER) – แพลตฟอร'ม (ARV DATA PLATFORM)
ระบบควบคุมการปฏิบัติการทางไกล Tele-Operations (Ground Control Station – GCS)

HORRUS

XGateway

Mission Planner

Survey Screen
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มาใช8ในภารกิจทางการทหาร



All Rights Reserved © AI and Robotics Ventures Co., Ltd

ประโยชน(จากการนำเทคโนโลยี ARV มาใช8ในภารกิจทางการทหาร

All Rights Reserved © AI and Robotics Ventures Co., Ltd

ลดความสูญเสียกับภารกิจเสี่ยงต#าง ๆ 
ให/เทคโนโลยีทดแทน การปฏิบัติภารกิจเสี่ยงทดแทนบุคลากร

บูรณาการระบบหุ#นยนต'และปdญญาประดิษฐ' เพ่ือกิจการทหาร
เทคโนโลยีเชื่อมตWอไร/รอยตWอ กองทัพมีความทันสมัยด/านเทคโนโลยีสูงข้ึน รวมท้ัง สามารถ

เชื่อมตWอกับระบบดิจิทัลอื่น ๆ เพ่ือให/ประยุกตRกับภารกิจท่ีหลากหลายกวWาเดิม และเกิด

ประสิทธิผลท่ีดีเยี่ยม สำหรับกองทัพ

เพ่ิมศักยภาพ และทัศนะวิสัยกับสถานการณ'
ดำเนินการลาดตระเวนโดยอัตโนมัติ ท้ังกลางวัน และกลางคืน พร/อมการควบคุม

จากระยะไกล สะดวกในการบัญชาการ งWายในการวางกลยุทธRเพ่ือ Tackle และเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการติดตามและเฝUาระวังเปUาหมายท่ีนWาสนใจได/อยWางตWอเนื่อง

นวัตกรรมไทย เพ่ือคนไทย 
ชWวยลดการพ่ึงพาตWางประเทศ ข/อมูลทางการทหาร ไมWร่ัวไหลไปตWางประเทศ

สามารถปรับแตWง อุปกรณRประกอบ การแก/ไขระบบได/อยWางสะดวก เพ่ือให/สอดคล/องกับ

ภารกิจและความต/องการของภาคทหารอยWางแท/จริง ในเวลาท่ีน/อยกวWาตWางชาติ

เรือรบ หรือเรือ Carrier

เรือยนตRผิวน้ำอัตโนมัติ

XGATEWAY

โดรนอัตโนมัติ

HORRUS

มองเห็นครอบคลุมพ้ืนท่ี 110 ตร.กม.

จากสถานีโดรน บนเรือ XGateway

ครอบคลุมรัศมี 200 กิโลเมตร

หลักปลWอยลงจากเรือหลวง



ชายแดนภาคใต; ประเทศไทย เทคโนโลยี ARV สนับสนุนภารกิจทางการทหารและความม่ันคง
ของประเทศ ท้ังทางอากาศ ทางบก และทางทะเล



ชายฝBCงทะเลประเทศไทย เทคโนโลยี ARV สนับสนุนภารกิจของ
หนCวยบัญชาการตCอสูHอากาศยานและชายฝJKง (สอ.รฝ.)

สอ.รฝ พท.2

สอ.รฝ พท.1

สอ.รฝ พท.3

ลาดตระเวน ตรวจตราตะเข็บพรมแดน

• ป"องกันผู*ลักลอบขนยาเสพติด หรือของเถ่ือน 

• เฝ"าระวังผู*ลักลอบเข*าเมือง

ลาดตระเวน ตรวจการชายฝdhง ทะเลอันดามัน

• วัตถุต*องสงสัยผิวน้ำ และใต*น้ำ

• ค*นหาวัตถุระเบิดหรือสิ่งผิดปกติใต*น้ำ 

• ลาดตระเวนชายฝGHง

ลาดตระเวน ตรวจการชายฝdhง อ#าวไทย

• ลาดตระเวนรักษาความสงบชายฝGHง

• การทำประมงผิดกฎหมาย



ลุEมแมEน้ำโขง ประเทศไทย เทคโนโลยี ARV สนับสนุนภารกิจ สำหรับ
หนCวยเรือรักษาความสงบเรียบรHอยตามลำแมCน้ำโขง (นรข.)

เฝEาระวัง ตรวจตรา

ผู6ลักลอบเข6าพ้ืนท่ีทางแม#น้ำ

ปราบปรามการลักลอบ

การตัดไม6และขนไม6เถื่อน

เฝEาระวังทางอากาศ

ปEองกันและปราบปรามสิ่งผิดกฎหมาย

ลาดตระเวนบริเวณลุ#มแม#น้ำโขง




